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Resumen

En este trabajo se presenta un sistema de referencia, que puede ser
utilizado por cualquier observador (rotante o no rotante) (inercial o no
inercial) para describir el comportamiento dinamico (movimiento) de
un sistema de particulas sin necesidad de introducir fuerzas ficticias.

Sistema de Referencia Central

Un sistema de referencia centrd? s un sistema de referencia no ro-
tante fijo al centro de masa de un sistema de particulas.

Ecuacion de Movimiento

En un sistema de particulas, la aceleracighde una particula A con
respecto al sistema de referencia central est4 dada por:

F F
aff):—A— cM

My Mem

dondeF, es la fuerza resultante que actla sobre la particulafes la
masa de la particula Ay es la fuerza resultante que actta sobre el centro
de masa yn.y es la masa del centro de masa.



Trabajo y Energia Cinética

En un sistema de particulas, el trabajo t9¢4! realizado por las fuerzas
gue actuan sobre el sistema de particulas con respecto al sistema de refere
cia central esta dado por:
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dondeF,; es la fuerza resultante que actia sobiedsima particulan es la
masa de la-ésima partl'cular,i(°) y vi‘C) son la posicion y la velocidad de la
i-ésima particula con respecto al sistema de referencia central.

Conservacion de Energia Cinética

En un sistema de particulas, si las fuerzas que actlan sobre el sistem:
de particulas no realizan trabajo con respecto al sistema de referencia cen
tral entonces la energia cinética total del sistema de particulas permanect
constante con respecto al sistema de referencia central.

Apéndice

Las transformaciones entre un sistema de referencia ceffirgl @ro
sistema de referencia S (rotante o no rotante) (inercial o no inercial) son:
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My Mewm

dondew es la velocidad angular de rotacion del sistema de referencia S con
respecto al sistema de referencia centfal S



